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HlavnT parametry pohonu:
Maximalni prestavnd sila 150 kN oboustranné LEGENDA :
Doba vysunuti—zasunuti 147 sek. 115.00 - UDAJE ZAVAZNE
Aktivn zdvih max. 2500 mm ~ LB.50] - DDA DOPORUCENE
Vodot&snost 0.035 MPa < POYRY - -
P¥ikon 3 kW KOTOVANO V mm
Hmotnost cca 850 kg POHYBOVACi MECHANIZMY REDITELSTVI | VL3520
STROUNE TECHNOLOGICKA CAST VODNIE [RH CEST
LINEARNi POHON ELEKTROMECHANICKY VZOROVE 5/5
CELKOVA SESTAVA LINEARNIHO POHONU ELEKTROMECHANICKEHO M.1:10 LISTY 02/2009




